REPUBLICA MOLDOVA
MINISTERUL ECONOMIEI

PECIMYBIWKA MOJNOOBA
MUHWUCTEPCTBO 3KOHOMWKHK

ORDIN
cu privire la aprobarea in calitate de reglementare de
metrologie legala — procedura de masurare legala

nr. 34 din 18.03.2014

Monitorul Oficial nr.80-85/417 din 04.04.2014

* * %

Pentru asigurarea uniformitatii, legalitatii si exactitatii masurdrilor in domeniile de interes
public pe teritoriul Republicii Moldova si intru executarea art.2 alin.(2) lit.d) si art.13 alin.(1) ale Leqgii
metrologiei nr.647-XI11 din 17 noiembrie 1995, cu modificarile si completdrile ulterioare, la
solicitarea Institutului National de Standardizare si Metrologie,

ORDON:

1. Se aproba in calitate de reglementare de metrologie legala — procedura de masurare legala:

- PML 2-01:2014 “Masurarea sarcinii pe axe si masei totale a vehiculelor” (se anexeaza).

2. Directia dezvoltarea infrastructurii calitatii:

- sa asigure plasarea prezentei proceduri de masurare legald pe pagina web a Ministerului
Economiei si publicarea in Monitorul Oficial al Republicii Moldova.

- Sa transmita prezentul ordin Institutului National de Metrologie (INM).

3. INM sa publice informatia cu privire la aprobarea procedurii de masurare legala mentionate
in punctul 1 al prezentului ordin in revista de specialitate “Metrologie” si sa asigure plasarea pe pagina
web a INM.

4. Controlul executarii prezentului ordin se pune in sarcind viceministrului dlui Dumitru
Godoroja.

VICEPRIM-MINISTRU,
MINISTRUL ECONOMIEI Valeriu LAZAR

Chisinau, 18 martie 2014.
Nr.34.

SISTEMUL NATIONAL DE METROLOGIE.
Masurarea sarcinilor pe axe si masei totale a vehiculelor

PREAMBUL

Prezenta procedura de masurare legala stabileste procedura de masurare a sarcinilor pe axe si
masei totale a vehiculelor, precum si a masei marfurilor transportate prin metoda de cintdrire statica
si cintdrire Tn miscare.

Procedura de masurare contine urmatoarele anexe:

Anexa A (informativa) — Traducerea autentica a prezentei proceduri de masurare legala in limba
rusa.

Titlul prezentei proceduri in limba rusa:

HanuonaneHas cucreMa 0 mMeTpOsoruu. MeTOuKa U3MepeHusl Harpy30K Ha Ocu M 00riei
Macchl TPAHCIIOPTHBIX CPEJICTB.

1. Obiectul si domeniul de aplicare

Prezenta procedurd de masurare legala stabileste procedura de masurare a sarcinilor pe axe si
masei totale a vehiculelor prin cintdrire statica si cintarire in miscare si se referd la toate tipurile
mijloacelor de transport.


lex:LPLP19951117647
lex:LPLP19951117647

Rezultatele masurarilor oficiale ale sarcinii pe axa si masei totale a vehiculelor (in continuare
masurarea masei transporturilor) efectuate conform prezentei proceduri de masurare legald se
utilizeaza in scopul controlului transporturilor pe drumurile publice, masa carora depaseste valorile
limite admise de legislatia in vigoare si la efectuarea operatiunilor cu marfurile si vehiculele supuse
vamuirii.

Unitatea de masurare utilizata: kilogram (kg), tona (t).

2. Referinte

Legea drumurilor nr.509/1995;

Codul VVamal al Republicii Moldova nr.1149/2000;

Hotararea Guvernului nr.1118/2018 cu privire la aprobarea Regulamentului general de
metrologie legala privind modul de desemnare pentru verificarea metrologica a mijloacelor de
masurare §i pentru efectuarea de masurari in domenii de interes public;

Hotarirea Guvernului nr.267/2014 pentru aprobarea Reglementarii tehnice privind aparatele de
cintarit neautomate;

NML 2-16:2020 ,,Aparate de cantarit in mers a autovehiculelor. Cerinte tehnice si metrologice.
Procedura de verificare metrologica”;

SM EN ISO/CEI 17020:2013 Evaluarea conformitatii. Criterii pentru functionarea diferitelor
tipuri de organisme care efectueaza inspectii;

SM EN 45501:2015 Aspecte metrologice ale aparatelor de cintarit cu functionare neautomata.
[Pct.2 in redactia Ordinului Ministerului Economiei nr.70 din 12.07.2022, in vigoare 22.07.2022]

3. Generalitati

3.1 Masurarea masei transporturilor are ca scop realizarea prevederilor Legii drumurilor
referitor la respectarea limitelor admise pentru sarcinile pe axe si masa totald a vehiculelor care circula
pe drumurile publice pentru a determina valorile reale ale supraincarcaturilor depistate si Codului
vamal la efectuarea operatiunilor cu marfurile si vehiculele supuse vamuirii.

3.2 Masurarea masei transporturilor se efectueaza conform legislatiei in vigoare aplicabile
acestei activitati si prezentei proceduri de masurare legala la posturile de control pe drumurile publice
si la punctele de trecere ale frontierei de stat a Republicii Moldova.

3.3 Agentii economici, care solicita efectuarea masurarilor masei transporturilor, trebuie:

- s fie desemnati conform Hotararii Guvernului nr.1118/2018 pentru efectuarea masurarilor
oficiale;

- sa confirme competenta sa tehnica prin acreditare conform SM EN ISO/CEI 17020.

[Pct.3.3 modificat prin Ordinul Ministerului Economiei nr.70 din 12.07.2022, in vigoare 22.07.2022]

3.4 Toate masurarile masei transporturilor, inclusiv masurarile in scopul depistarii prealabile a
vehiculelor cu mase care depasesc limitele admise se efectueaza utilizind mijloace de masurare care
sunt In corespundere cu cerintele legislative si a documentatiei de exploatare pentru mijlocul de
madsurare utilizat i prevederilor stabilite in procedura.

3.5 In calitate de mijloace de misurare la misurarea masei transporturilor se utilizeaza
urmatoarele aparate de cintarit electronice:

- pentru cintarirea in miscare — aparate de cintarit a sarcinii pe axa cu instalare stationara, cu
clasa de exactitate 1B conform NML 2-16:2020 sau aparate de cintarit a sarcinii pe axa cu clasa de
exactitate 2 conform NML 2-16:2020;

- pentru cintarirea statica — aparate de cintarit cu functionare neautomata cu clasa de exactitate

medie conform Hotararii Guvernului nr.267/2014 si SM EN 45501:2015.

NOTA.

1. Aparatele de cintarit cu functionare neautomata portabile pot fi aplicate numai pentru masurarile oficiale a sarcinii pe
axe, dar nu pentru determinarea masei totale a vehiculului prin sumarea sarcinilor pe axe.

2. Pentru cintarirea staticd a masei totale a vehiculului se utilizeaza aparatele de cintérit cu functionare neautomatd sau
aparatele de cintarit pentru cintdrire statica prin rulmentul complet al vehiculului pe receptorul de sarcind cu toate rotile.

3. Se permite masurarea masei totale a vehiculelor in miscare, incarcate cu produse lichide. Este interzisd masurarea
sarcinilor pe axe a vehiculelor In miscare, Incércate cu produse lichide.

[Pct.3.5 modificat prin Ordinul Ministerului Economiei nr.70 din 12.07.2022, in vigoare 22.07.2022]

3.6 Aparatele de cintdrit utilizate in procesul masurdrii masei transporturilor trebuie sa fie
insotite de buletine de verificare metrologica, valabile si disponibile pentru demonstrare la solicitarea
oricarei persoane supuse acestor masurari.
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3.7 Daca rezultatele masurarii masei vehiculelor depasesc limitele admise ale masei plus erorile
stabilite pentru tipul concret de axa si/sau vehicul se aplica sanctiuni stabilite de legislatia in vigoare.
In cadrul masurarii masei transporturilor se admit urmatoarele erori:

a) la utilizarea aparatelor de cantarit cu instalare stationara:

pentru axa unica sau axa in componenta unui grup de axe +200 kg;

pentru axa dubla +300 Kg;
pentru axa tripla +350 kg;
pentru masa totald a vehiculului +350 Kkg;

b) la utilizarea aparatelor de cantarit portabile:

pentru axa unicd sau axa in componenta unui grup de axe +200 Kg;

pentru axa dubld +300 Kkg;
pentru axa tripla +350 kg
NOTA.

- In cadrul masurdrii masei transporturilor se aplica erorile stabilite de legislatia In vigoare la momentul efectudrii acestor
masurari;

- in contextul acestei proceduri instalarea stationara a aparatelor de cintarit prevede executia receptoarelor de sarcind in
fundatie.

[Pct.3.7 modificat prin Ordinul Ministerului Economiei nr.70 din 12.07.2022, in vigoare 22.07.2022]

3.8 Pentru depistarea prealabild a mijloacelor de transport cu mase care depasesc limitele admise
pot fi aplicate sisteme automatizate de cintdrit si inregistrare a vehiculelor in miscare. Eroarea
cintaririlor prealabile nu trebuie s depaseasca urmatoarele limite la masurare:

Pentru sarcina pe axa (grup de axe) vehiculului:

- pentru vehicule cu doua axe pe suspensia din arc de otel +8%;
- pentru alte tipuri de vehicule +16%);
- pentru masa totald a vehiculului +10%.

3.9 La efectuarea masurarii masei transporturilor se admit persoanele familiarizate cu procedura
nominalizatd, care detin calificarea necesara pentru exploatarea corecta a aparatelor de cintarit
aplicate la efectuarea acestor masurari.

4. Conditii de instalare, de mediu si algoritmul actiunilor

4.1 Pentru asigurarea corectitudinii masurarii masei transporturilor trebuie sa fie respectate
conditiile de instalare specificate in 4.1.1 — 4.1.8 ale prezentei proceduri.

4.1.1 Aparatele de cintarit trebuie sa fie instalate in zone destinate efectudrii masurarilor care
corespund urmatoarelor cerinte:

- caile de acces trebuie sd fie amenajate pe un sector de drum pe un aliniament cu imbracamintea
rutierd rigida si neteda pind si dupd locul de instalare a receptorului de sarcina;

- lungimea cailor de acces din ambele parti trebuie sa fie optimald, pentru amplasarea cu toate
rotile, in aceastd zond a unui vehicul de lungime maxima;

- zona de contact a receptorului de sarcina trebuie sa fie la un nivel cu terasamentul cailor de

acces, cu o abatere orizontala nu mai mult de £3 mm (obligatoriu pentru cintdrirea In miscare);

NOTA. Pentru nivelarea receptoarelor de sarcini ale aparatelor de cintdrit portabile cu terasamentul cailor de acces se
permite utilizarea rampelor de acces cu platforme oarbe, care trebuie sa fie marcate, astfel incit sa se asigure o pozitionare ugoara
si corectd a acestora, iar linia centrald (longitudinald) a zonei de cintarire trebuie marcata.

- cdile de acces pe toatd lungimea trebuie sa posede o latime suficientd si sa depédseasca in directie transversald cu
minimum 300 mm de la fiecare margine laterala a receptorului de sarcind;

- abaterile tolerate longitudinale si transversale ale cdilor de acces inclusiv si pentru asigurarea drendrii pot fi nu mai
mult de 1% (obligatoriu pentru aparatele de cintarit portabile);

- pentru asigurarea nivelului necesar de exactitate al aparatelor de cintdrit rugozitatea cailor de acces pina la si dupa
receptorul de sarcind trebuie sa fie pe lungimea de 8 m in limita permisa +3 mm de la planul mediu orizontal, mai mult de 8 m
in limita permisa +6 mm de la planul mediu orizontal (obligatoriu pentru cintarirea in miscare);

4.1.2 Pentru aparatele de cintdrit cu instalare stationara este necesar de a asigura:

- protectia Tmpotriva deteriorarilor mecanice a cablului de la receptorul de sarcind pina la
dispozitivul electronic de masurat;

- drenajul acumularii precipitatiilor atmosferice din groapa in care este instalat receptorul de
sarcind.
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4.1.3 Pe perioada de iarna suprafata zonei de cintarire destinata efectuarii masurarilor trebuie sa
fie curatatd de zapada si gheata.

4.1.4 Zona de cintarire trebuie sa fie dotatd cu semnalizatoare speciale, marcata si delimitata in
mod corespunzator de zona de trafic rutier intens, astfel incit s se evite producerea accidentelor
rutiere in timpul cintaririlor:

- indicatorul vitezei limita admise de miscare a vehiculului in procesul cintaririi;

- indicatorul directiei de miscare a vehiculului supus cintaririi;

- bariere limitatoare sau zonele indicate pentru asigurarea amplasamentului corect a rotilor
vehiculului pe receptorul de sarcina cit mai aproape posibil amplasat de pozitia central simetrica.

4.1.5 Daca producatorul aparatelor de cintérit a stabilit In documentatia de exploatare si alte
conditii de instalare sau restrictii, acestea trebuie sa fie respectate.

4.1.6 Sistemele automatizate de cintarit si inregistrare a vehiculelor in miscare se instaleaza si
sint puse 1n exploatare conform conditiilor stabilite in documentatia tehnica a producatorului.

4.1.7 Masurarea masei transporturilor se efectueaza in urmatoarele conditii de mediu:

- temperatura mediului inconjurator — in limitele intervalului de lucru a aparatului de cintarit;

- umiditatea relativa a aerului — de la 30% pina la 85%;

- presiunea atmosfericd — de la 84 pina la 106,6 kPa (de la 640 pina la 800 mm Hg);

- lipsa precipitatiilor atmosferice.

NOTA. Se permite efectuarea masurdrilor 1n alte conditii de mediu, daca producatorul garanteaza functionarea corectd

a aparatului de cintarit in aceste conditii.
[Pct.4.1.7 modificat prin Ordinul Ministerului Economiei nr.70 din 12.07.2022, in vigoare 22.07.2022]

4.1.8 Aparatele de cintarit se pregatesc spre utilizare si se mentin in stare de lucru conform
prevederilor stabilite in documentatia de exploatare.

4.1.9 Cerintele privind orizontalitatea, planeitatea, duritatea si rezistenta in timp ale zonelor de
cintarire trebuie sa fie verificate inainte de utilizarea initiala si ulterior la intervale de timp, care sa nu
depaseasca 12 luni.

4.2 Masurarea masei transporturilor se efectueaza dupa urmatorul algoritm:

- depistarea prealabild a vehiculelor cu mase care depasesc limitele admise (depistarea vizuala
sau dupa datele sistemelor automatizate de cintarit si inregistrare a vehiculelor in migcare);

- masurarea sarcinii pe axele vehiculului in regimul cintaririi statice/ Tn miscare, $i masurarea
masei totale a vehiculului in regimul cintaririi statice /in migcare la cintarirea fara decuplare;

- cintdrirea de control (in cazul cind conducatorul auto al vehiculului nu este de acord cu
rezultatele obtinute);

- determinarea valorii supraincdrcaturii §i calculul marimii taxei pentru depasirea limitelor
admisibile ale sarcinii pe axe si/sau a masei totale a vehiculului.

5. Efectuarea masurarii masei transporturilor

5.1 Descrierea principiului de masurare a masei transporturilor

Principiul de masurare se bazeaza pe efectul echilibrarii sarcinii de la fiecare roatd sau axa a
vehiculului de forta mecanica elastica a traductorilor tenzometrici, Incorporati in receptorul de sarcina
a aparatului de cintarit i conversiunea acestei forte la Tnceput in semnal analogic si apoi in semnal
electric digital, cu afigsarea ulterioara a rezultatului masurarii decodat pe display-ul dispozitivului
electronic al aparatului de cintarit.

Masurarea masei transporturilor se efectueaza prin citirea directd a rezultatelor cintaririi de pe
display-ul dispozitivului electronic si/sau de pe bonul de cintarire.

5.2 Determinarea sarcinii pe axa vehiculului in regimul cintaririi statice.

5.2.1 Zona de cintdrire trebuie sd corespunda cerintelor p.4.1. Pentru aparatele de cintarit cu
functionare neautomata portabile pind la inceputul masurarilor trebuie de verificat, conform
documentelor de exploatare, corectitudinea instaldrii receptoarelor de sarcind pe suprafata zonei de
cintarire. Pe cdile de acces si pe receptorul de sarcind nu trebuie sa se afle obiecte de prisos.

5.2.2 Aparatul de cintdrit cu functionare neautomata, independent de modul de instalare, se
conecteaza si se aduce in regimul de lucru respectind indicatiile documentelor de exploatare. Persoana
care efectueazad masurarile masei transporturilor introduce in memoria dispozitivului electronic al
aparatului de cintarit numarul de inmatriculare al vehiculului si numarul de axe.

5.2.3 Cintarirea transportului (incarcaturii) este posibild doar dupa stabilizarea indicatiilor la
zero. Pentru aparatele de cintarit cu functionare neautomata indicatiile pot fi aduse la zero prin
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accesarea tastei respective. Dupa stabilizarea indicatiilor la zero persoana care efectueaza masurarile
masei transporturilor comanda intrarea vehiculului pe receptorul de sarcina a vehiculului cu viteza
stabilita. Dupa intrarea vehiculului pe receptorul de sarcina trebuie sa fie verificatd corectitudinea
amplasarii rotilor pe receptorul de sarcind. Pentru asigurarea exactitatii masurarilor este necesar de a
amplasa rotile pe receptorul de sarcind cit mai aproape posibil de pozitia simetrica centrald. in
procesul cintaririi se recomanda de oprit motorul.

5.2.4 Valoarea sarcinii pe axa in (kg) se afiseaza pe display-ul dispozitivului electronic al
aparatului de cintdrit. Rezultatele pot fi citite sau imprimate numai dupa stabilizarea lor.

5.2.5 Eroarea absolutd maxima a masurarii sarcinii pe axa in regimul cintaririi statice se ia
echivalentd limitei erorii admisibile a aparatelor de cintarit cu functionare neautomatd pentru
diapazonul corespunzator de cintarire. Eroarea relativa raportata se calculeaza dupa formula:

100 Aos

I+

MOS

in care:

Aos — valoarea erorii tolerate a aparatului de cintarit cu functionare neautomata in diapazonul
corespunzator de cintarire, kg;

Mos — valoarea sumara a sarcinii pe axa citita de pe display-ul dispozitivului electronic sau de
pe bonul de cintérire, kg.

5.2.6 Actiunile conform p. 5.2.1 se repetd pentru fiecare caz de instalare, actiunile conform
p.5.2.2 se repeta pentru fiecare conectare a aparatului de cintarit cu functionare neautomata si/sau
pentru fiecare vehicul, actiunile conform p.5.2.3 — 5.2.5 se repeta pentru fiecare axa a vehiculului.

EXEMPLU:

Masurarea sarcinilor pe axele vehiculului combinat cu trei axe in regimul cintaririi statice cu
utilizarea aparatului de cintarit cu functionare neautomatd, cu valoarea diviziunii d 5 kg, cu valoarea
diviziunii de verificare metrologica e 5 kg.

Rezultatele masurarii au fost luate din bonul de cintarire.

Axa 1:

Platforma 1: 2530 kg;
Platforma 2: 2625 kg;
Total pe axa 1 : 5155 kg;

Axa 2:

Platforma 1: 1625 kg;
Platforma 2: 1630 kg;
Total pe axa 2: 3255 kg;

Axa 3:

Platforma 1: 1190 kg;
Platforma 2: 1025 kg;
Total pe axa 3: 2215 kg.

Eroarea maxima admisibila a aparatului de cintarit cu functionare neautomata in exploatare:

- in diapazonul de cintarire de la 100 kg pina la 2,5 t inclusiv, constituie 10 kg;

- in diapazonul de cintarire de la 2,5 t pina la 10,0 t constituie £20 kg.

Erorile relative maxime ale masurarii pentru fiecare axa se determina dupd formula 1:

100 - 20
+ =+0,38%
5155
100 - 20
+ =+0,61%

3255

1)



100 - 10

I+

=+0,45%
2215

5.3 Masurarea sarcinii pe axa vehiculului in miscare

5.3.1 Zona de cintarire trebuie sa corespunda cerintelor p-4.1. Pe cdile de acces si pe receptorul
de sarcina nu trebuie sa se afle obiecte de prisos.

5.3.2 Aparatul de cintdrit al sarcinii pe axa se conecteaza si se aduce in regimul de lucru,
respectind indicatiile documentelor de exploatare. Persoana care efectueaza masurdrile masei
transporturilor introduce numarul de Inmatriculare al vehiculului §i numarul de axe in memoria
dispozitivului electronic al aparatului de cintarit, daca pentru aceasta operatiune nu este prevazut un
regim automat. in cazul cind vehiculul se inregistreazi automat, trebuie si fie asigurata identificarea
corectd a acestuia. La cintarire trebuie sd se respecte viteza miscarii vehiculului stabilitd in
documentele de exploatare pentru aparatul de cintarit.

5.3.3 Masurarea sarcinii pe axa vehiculului in miscare se efectueaza prin citirea directa a
rezultatului cintaririi de pe display-ul dispozitivului electronic al aparatului de cintérit sau din bonul
de cintarire dupa terminarea cintaririi tuturor axelor.

5.3.4 La efectuarea masurdrilor cu utilizarea aparatelor de cintarit fabricate in conformitate cu
NML 2-16:2020, eroarea relativd maxima a masurarii sarcinii pe axa se ia echivalenta cu abaterea
toleratd maxima de la valoarea medie corectatd a sarcinii pe axa unicd sau grupul de axe ale

vehiculului conform tabelului 3 din NML 2-16:2020.
[Pct.5.3.4 modificat prin Ordinul Ministerului Economiei nr.70 din 12.07.2022, in vigoare 22.07.2022]

5.3.5 La efectuarea masurarilor cu utilizarea aparatelor de cintarit al sarcinii pe axa verificate
metrologic conform NML 2-16:2020, eroarea relativa maxima a masurarii sarcinii pe axa sau grupul
de axe ale vehiculului se ia echivalenta cu eroarea tolerata maxima a aparatului de cintarit a sarcinii

pe axa stabilita 1n tabelul 2 si tabelul 3 din NML 2-16:2020.
[Pct.5.3.5 modificat prin Ordinul Ministerului Economiei nr.70 din 12.07.2022, in vigoare 22.07.2022]

5.3.6 Actiunile dupa p.5.3.1 se repeta pentru fiecare caz de instalare, actiunile dupa p.5.2.2 se
repeta pentru fiecare conectare a aparatului de cintarit al sarcinii pe axa si/sau pentru fiecare vehicul,
actiunile dupa p.5.2.3 - 5.2.5 se repetd dupa terminarea fiecarei cintariri.

EXEMPLU:

Masurarea sarcinii pe axa nr.1 a vehiculului in miscare a fost efectuata utilizid aparatul de
cintarit a sarcinii pe axa cu valoarea diviziunii d 20 kg.

Rezultatele mdsurarii pe axa nr.1 a vehiculului in migcare a fost citita de pe display-ul
dispozitivului electronic:

Axa 1: 4340 kg

Eroarea maxima a masurarii in diapazonul de la 1 t pina la 5,25 t (35% de la Max) constituie
+%dela 5,25 t, valoarea readusa in kilograme: =80 kg, ce nu depdseste eroarea tolerata a masurarii
sarcinii pe axa unica conform 3.7 a valorii scalare 100 kg.

5.4 Masurarea masei totale a vehiculului In miscare la cintarirea fara decuplare

5.4.1 Masa totala a vehiculului se determind prin sumarea automata a sarcinilor pe axe ale
vehiculului pe parcursul efectuarii masurarilor conform p.5.3 si se citeste direct pe display-ul
aparatului de cintarit al sarcinii pe axa sau pe bonul de cintarire dupa terminarea cintaririi.

5.4.2 La efectuarea masurarilor cu utilizarea aparatelor de cintarit al sarcinii pe axa fabricate
conform din NML 2-16:2020, eroarea relativa maxima a masurarii masei totale se ia echivalenta erorii
maxime tolerate a aparatului de cintarit al sarcinii pe axd pentru masa totald a vehiculului conform

tabelului 4 din NML 2-16:2020.
[Pct.5.4.2 modificat prin Ordinul Ministerului Economiei nr.70 din 12.07.2022, in vigoare 22.07.2022]

5.4.3 La cintdrire cu utilizarea aparatului de cintdrit al sarcinii pe axd verificat metrologic
conform din NML 2-16:2020, eroarea relativa maxima a masurarii masei totale a vehiculului se
determina dupa formula:

100 n
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in care:

AMax — eroarea masurarii sarcinii pe o axa determinata conform tabelului 2 din NML 2-16:2020
si readusa in kg;

Miotal — masa totala a vehiculului, kg;

N —numarul de axe al vehiculului sau ale trenului rutier.

EXEMPLU:

Masurarea masei totale ale vehiculului combinat compus din vehicul cu trei axe, cuplat cu
semiremorcd cu axd dubld a fost efectuata utilizid aparatul de cintarit al sarcinii pe axa cu valoarea
diviziunii d 20 kg.

Rezultatele masurarilor citite pe display-ul dispozitivului electronic dupa finalizarea cintaririi:

Axa 1 (unica) 3560 kg
Axa-tandem 2 (dubld) 4320+4980=9300 kg
Axa-tandem 3 (dubld) 7160+6040=13200 kg
Numarul total de axe 5
Masa totala a vehiculului 26060 kg

Eroarea maxima de masurare a sarcinii pe axd se determina conform tabelului 2 din NML 2-
16:2020 si se prezinta in kg:

Axa 1 60 kg
Prima axd a tandemului 2 60 kg
A doua axa a tandemului 2 60 kg
Prima axa a tandemului 3 80 kg
A doua axd a tandemului 3 80 kg

Valorile erorii maxime pentru valorile concrete ale sarcinii pe axa se rotunjesc pina la cea mai
mare apropiata valoare multipla discretiei aparatului de cintarit al sarcinii pe axa d.

Eroarea relativa maxima de masurare a masei totale a vehiculului in miscare fara decuplare
se calculeaza dupa formula 2:

100

+

-(3-60+2 - 80) = +1,5%
26060

Eroarea tolerata pentru masa totala a vehiculului conform p.3.7 constituie +500 kg.
Eroarea relativa maxima de masurare a masei totale prezentata in kilograme constituie +400

kg, ce nu depaseste valoarea scalara admisibila a erorii tolerate conform p.3.7.
5.4.3 modificat prin Ordinul Ministerului Economiei nr.70 din 12.07.2022, in vigoare 22.07.2022]

5.5 Determinarea supraincarcaturii la transporturile pe drumurile publice cu mase ce depasesc
limitele admise

5.5.1 Valoarea supraincarcaturii totale in (kg) sau (t) se determind ca diferenta intre valoarea
masei totale a vehiculului masurata si valoarea admisa a masei totale stabilita de legislatia in vigoare
pentru tipul concret de vehicul.

5.5.2 Valoarea supraincarcaturii in (kg) sau (t) pe axa vehiculului se determina ca diferenta intre
sarcina pe axa masurata si sarcina-limita stabilita de legislatia Tn vigoare pentru un tip concret de axa
in componenta unui tip concret de vehicul.

5.6 Cintarirea de control

5.6.1 Cintarirea de control se efectueaza in cazul dezacordului conducatorului auto cu
rezultatele obtinute la masurarea greutatii transporturilor. In procesul cintiririi de control se determina
devierea reald a sarcinii pe axd sau masei totale a vehiculului masurate in miscare de la valoarea reala
a sarcinii pe axa si masei totale a vehiculului.

5.6.2 Valorile reale ale sarcinii pe axa sau masei totale a vehiculului se determina prin cintérirea
statica cu aparate de cintdrit cu functionare neautomatd sau cu aparate de cintarit pentru cintarire
statica.

5.6.3 Pentru cintdririle de control trebuie sa fie utilizate aparate de cintarit legale, eroarea carora
nu depaseste 1/3 din eroarea aparatului de cintarit utilizat la efectuarea masurdrilor masei
transporturilor (in continuare aparate de cintarit pentru cintarirea de control).



5.6.4 Eroarea relativd de determinare a devierii reale a sarcinii pe axa sau masei totale a
vehiculului, masurate in miscare, de la valoarea reald a sarcinii $i masei totale a vehiculului se
calculeaza dupa formula:

100 p 7
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in care:

S — valoarea reala a sarcinii pe axa “j”” sau masa totala a vehiculului, kg;

Am — eroarea masurarii sarcinii pe axa sau masei totale a vehiculului in miscare, kg;

As — eroarea masurarii sarcinii pe axa sau masei totale a vehiculului cu aplicarea aparatului de
cintarit pentru cintarirea de control, kg.

5.6.5 Devierea intre valorile sarcinilor pe axe masurate si/sau a masei totale masurate ale
vehiculului si valorile sarcinilor pe axe si/sau a masei totale determinate la cantarirea de control, nu
trebuie sa depaseasca:

1) = 1% la masurarea de control, efectuata cu acelasi aparat de cantarit in miscare;

2) = 2% la masurarea de control, efectuata cu alt aparat de cantarit in miscare;

3) = 1% la masurarea de control, efectuata cu aparat de cantarit static.
[Pct.5.6.5 in redactia Ordinului Ministerului Economiei nr.70 din 12.07.2022, in vigoare 22.07.2022]

5.6.6 Daca a fost efectuatd cintdrirea de control, calcularea taxelor pentru supraincarcatura
vehiculului se efectueaza cu aplicarea rezultatelor cintaririi de control.

6. Perfectarea rezultatelor masurarilor masei transporturilor

6.1 Documentul care prezintd rezultatele masurdrilor sarcinilor pe axe i masei totale a
vehiculului este bonul de cintirire care trebuie sd includa minimum urmatoarea informatie:

- numarul de inregistrare;

- data si ora masurarii;

- numarul de Tnmatriculare al vehiculului;

- numarul de serie al aparatului de cintarit aplicat la masurérile oficiale;

- numarul de axe;

- sarcina pe fiecare axa a vehiculului, kg;

- masa totald a vehiculului, kg;

6.2 In cazul depistarii supraincarcarii vehiculului, in mod obligatoriu, rezultatele masurarilor,
calculului supraincarcarii totale si supraincarcarii pe axele vehiculului se introduc in raportul de
masurari care trebuie sa includa minimum urmatoarea informatie:

- numarul de inregistrare al raportului de masurari;

- data si ora masurarii,

- locul, unde a fost efectuata masurarea;

- denumirea agentului economic care a efectuat masurarea (adresa, date de contact);

- date despre aparatul de cintarit utilizat la masurarile oficiale (tip/model, clasa de exactitate,
numarul de fabricare, buletinul de verificare metrologica si data ultimei verificari);

- numarul de inmatriculare a vehiculului supus mésurarii masei transporturilor;

- numadrul si tipul de axe;

- sarcina pe fiecare axa a vehiculului, kg, valoarea supraincarcaturii pe axa, kg (t);

- masa totala a vehiculului, kg, valoarea totala a supraincarcaturii, kg (t);

- numele, prenumele, semnatura persoanei care a efectuat masurarile;

- numele, prenumele, semnatura conducatorului auto.

6.3 Valorile erorilor relative se rotunjesc pind la cea mai apropiata valoare din rindul 0,1; 0,2;
0,3;0,4;0,5;0,6; 0,8; 1;1,5; 2; 2,5; 3; 3,5 etc.

6.4 La calcularea supraincarcaturilor in tone dupa punctul zecimal se pastreaza minimum trei
cifre semnificative dupa virgula zecimald pentru reducerea erorii de rotunjire.
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