Procedura de Masurare Legala
PML 1-01:2016 ,,Determinarea jocului sumar al volanului in sistemul de directie pina la
inceputul miscarii rotilor autovehiculului.”

I. OBIECT SI DOMENIU DE APLICARE

1. Prezenta procedura de masurare legala (PML) stabileste si descrie operatiunile ce se
intreprind la efectuarea masurarilor din domeniul de interes public pentru determinarea jocului
sumar al volanului in sistemul de directie, pind la inceputul miscarii rotilor autovehiculului
respectiv cu ajutorul aparatului de tip ICJI-M (in continuare - aparat).

Prezenta procedura se aplica la toate autovehiculele, indiferent de tipul sau producatorul
acestora.

II. REFERINTE

Legea metrologiei nr. 647-X111 din 17 noiembrie 1995;

Legea nr.131-XVI din 7 iunie 2007 privind siguranta traficului rutier;

Codul contraventional al Republicii Moldova nr.218-XV1 din 24 octombrie 2008;

Regulamentul circulatiei rutiere, aprobat prin Hotarirea Guvernului nr.357 din 13 mai
2009;

Regulamentul cu privire la modul de utilizare a mijloacelor tehnice, inclusiv a mijloacelor
de masurare si aparatajului medical din dotarea politiei, aprobat prin Hotdrarea Guvernului
nr.1139 din 18 septembrie 2003;

Ordinul MAI nr.45 din 19.02.2010 “Despre aprobarea Regulamentului cu privire la
organizarea si desfasurarea activitatii de supraveghere a traficului rutier si Instructiunilor de
utilizare a mijloacelor tehnice”;

“U3Mepurens cymMmapHOro jro¢Ta pyjaeBOro yIpaBi€HHUs aBTOTPAHCIOPTHBIX CPEICTB.
NCJI-M. PykoBoacTso no skcmityataiuu M036.000.00-02 PD.”

ITII. TERMINOLOGIE ST ABREVIERI

2. Pentru a interpreta corect prezenta PML se aplica termenii conform Legii metrologiei nr.
647-X111 din 17.11.1995, cu urmatoarele completari:

Aparatul de tip ACJ/I-M — mijloc de masurare care efectucaza determinarea si
inregistrarea jocului sumar al directiei volanului pina la inceputul miscarii rotilor conduse ale
vehiculului;

Mijloc de transport auto (autovehicul) — mijloc de transport autopropulsat, destinat
transportului de persoane sau de bunuri ori efectudrii de lucrari, cu exceptia ciclomotorului si a
vehiculelor pe sine. Troleibuzul este considerat autovehicul;

Abrevieri:

MAI — Ministerul Afacerilor Interne;

SNM - Sistemul National de Metrologie;

INP — Inspectoratul National de Patrulare al Inspectoratului General al Politiei;
SMR — senzorul miscarii rotii



IV. CERINTE FATA DE INTERVALELE DE MASURARE, LIMITELE ERORILOR DE
MASURARE MAXIME TOLERATE

3. Pentru efectuarea masurdrilor se admit aparate de tip MCJI-M ce au urmatoarele
caracteristici metrologice
1) Dimensiunile permise ale volanului: (360+550) mm,;
2) Intervalul de masurare a unghiului de rotire a volanului: (de la 0 la 50)°;
3) Limitele admisibile a erorii absolute de masurare al jocului sumar al volanului: £0,5°;
4) Viteza de rotire a volanului in timpul masurarii: 0,1 rotire/sec.;
5) Numarul de masurari pentru calculul valorii medii de masurare: dela2 la 9;
6) Timpul unei masurari a jocului sumar al volanului: nu mai mult de 4 sec.

V. MIJLOACE DE MASURARE, DISPOZITIVE AUXILIARE, MATERIALE SOLUTII

4. Procedura de masurare legala a jocului sumar al volanului in sistemul de directie pina la
inceputul miscarii rotilor vehiculului se efectueaza cu aparate verificate metrologic (cu buletine
de verificare metrologica valabile in termen), ce sunt in dotarea subdiviziunilor INP sau a
Serviciilor Supraveghere Transport si Accidente Rutiere din cadrul Directiilor de Politie
municipale sau Inspectoratelor de Politie teritoriale.

Buletinul de verificare metrologicad a aparatului, se pastreaza in original, la bordul
automobilului special.

5. La executarea masurarilor se utilizeaza mijlocul de masurare (aparatul de tip ICJI-M )
ce consta din urmatoarele parti functionale:
- panoul de comanda — un bloc electronic de prelucrare si afisare a informatiei cu sistemele
de comanda si cu senzorul optico-mecanic al masurarii unghiului;
- dispozitiv de prindere — un mecanism telescopic cu spirald, instalat si fixat pe
circumferinta volanului, pe contul cresterii frecarii, care este asiguratd de intinderea arcurilor;
- senzorul miscarii rotii (SMR).
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Fig.1.Aspectul exterior al aparatului.
1- dispozitiv de prindere; 2- port de conectare a senzorului miscarii rotii, 3- butonul de
pornire/oprire "BKJI”, 4- butonul "OTMEHA”, 5- butonul "BbBIEOP”, 6- butonul "BBO/”



Fig. 2. Aspectul extern al senzorului miscarii rotii.

1 - traductor inductiv de deplasare; 2,3 - suruburi pentru fixarea inaltimii necesare; 4 - blocul
senzorului; 5 - indicator al corectitudinii de fixare a senzorului miscarii rotii; 6 - intrerupator al
regimului de alimentare; 7 - priza pentru conectarea alimentarii exterioare sau a dispozitivului de
incarcare; 8 - port de conectare la PC; 9 - port de conectare la blocul de aparate UCJI-M .

VI. METODA DE MASURARE

6. Principiul de functionare se bazeazd pe masurarea unghiului de rotatie al volanului
automobilului prin conversia semnalului de impulsuri al senzorului optico-mecanic de unghi in
intervalul pina cind intra in functie senzorul miscarii rotii automobilului in ambele directii.

VII. CERINTE FATA DE CALIFICAREA OPERATORILOR

7. Aparatul este utilizat de catre persoane competente pentru efectuare masurdrilor
respective in scopul sporirii responsabilitatii agentilor de circulatie la respectarea si executarea
cu strictete a legilor si ordinii de drept in activitatea de supraveghere tehnica si control a
respectarii normelor de circulatie pe drumurile publice.

VIII. CONDITII DE MASURARE

8. In procesul exploatirii aparatul trebuie si fie protejat de deteriorari mecanice, a nu
permite nimerirea prafului, murdariei, produselor petroliere.

9. Inainte de a incepe lucririle, este necesar de a se convinge ca aparatul se afla intr-0 stare
de functionare completa. Pentru aceasta, trebuie verificate:
- fiabilitatea fixarii pe volan;
- corectitudinea amplasarii senzorului miscarii rotii;
- integritatea izolatiei cablului conducator de curent electric;
- lipsa deteriorarilor exterioare ale panoului de comanda si ale sistemelor de comanda.



10. La executarea masurarilor se respecta urmatoarele conditii climaterice:
1) temperatura aerului: de la -10 °C pini la + 40 °C;
2) umiditatea relativa a aerului: pind la 8043 %, la +25+2 °C;
3) presiunea atmosferica: de la 66,6 kPa pina la 106,6 kPa.

IX. PREGATIREA PENTRU EFECTUAREA MASURARILOR

11. Pregatirea pentru efectuarea masurarilor are loc in urmatoarele etape:
1) Se fixeaza strins panoul de comanda pe volan cu ajutorul dispozitivului de prindere. Nu

se admit deplasari a aparatului fatd de volan).
2) Se instaleaza senzorul miscarii rotii in conformitate cu fig. 3 in planul A. La diametre

mari ale rotilor automobilelor, traductorul inductiv de deplasare poate fi amplasat sub planul A

pana la 1/2 din raza rotilor.
3) Corectitudinea amplasarii se determind in procesul de amplasare a SMR in pozitia de
lucru - rotile trebuie sa fie aduse intr-o pozitie ce corespunde aproximativ miscarii rectilinie si

trebuie sa se afle pe o suprafatd uscatd, orizontald, neteda de asfalt sau de beton. Totodata

motorul automobilului, echipat cu servodirectie, trebuie sa fie pornit.
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Fig.3 Amplasarea senzorului miscarii rotii.

1- Senzorul miscarii; 2 - Traductor inductiv de deplasare; 3 - Suport; 4 - Roata automobilului.

4) Se conecteaza senzorul miscarii rotii la portul 2 (fig. 1) a aparatului. Aparatul trebuie sa

se afle 1n stare deconectata.

12. Incarcarea acumulatorului.
1) Se conecteaza dispozitivul de incarcare la reteaua de curent alternativ cu tensiunea de

220 V si frecventa de 50 Hz.
2) Se aprinde becul cu culoarea rosie. Timpul de incércare a bateriei de acumulatoare este

de 8 ore. Incircare este automata, iar la finisarea se aprinde becul verde.

13. La alimentarea aparatului de la acumulatorul automobilului, se conecteaza cablul de
alimentare din setul de livrare la reteaua de alimentare de pe senzorul miscarii rotii, iar partea de

raspuns la acumulator.

X. EXECUTAREA MASURARILOR



14. Manipularea aparatului este efectuata de un singur operator.

15. Se pune aparatul in functiune tastind butonul "BKJI”. Va rasuna un semnal acustic, si
pe ecran va aparea mesajul:

YCTAHOBKA
JAK >> << KOJIECO

16. Se instaleaza SMR la o distanta, la care pe acumulator se va aprinde indicatorul
amplasarii corecte a senzorului, iar pe panoul de comanda va aparea mesajul:

YCTAHOBKA
40K B HOPME

care indica ca senzorul este instalat corect.

17. Se apasa butonul BBO/I. Pe indicator va aparea mesajul:

HOMEP ABTO
000

1) Se introduce numarul din trei cifre al autovehiculului sau se trece la urmatoarea
operatiune, apasand butonul BBO/I.

2) Cu butonul BBIBOP se modifica valoarea numerica deasupra cursorului, iar cu butonul
OTMEHA, cursorul se mutd la redactarea urmatoarei cifre. Apasand butonul BBOJI, se
inregistreaza numadrul ales.

18. Dupa aceasta, va aparea mesajul:

KONMMYECTBO
M3MEPEHWN 1

La tastarea butoanelor BBIBOP/ OTMEHA se modifica numarul de masurdri, pe baza
carora se calculeaza valoarea medie a jocului sumar. Valoarea parametrului dat se poate modifica
de la 1 pana la 9, pentru determinarea jocului sumar al volanului se vor efectua cel putin 2
masurari. Apasind butonul BBO/], se fixeaza valoarea aleasa.

19. Se tasteaza butonul BBO/I. Dupa mesajul

KAJTTMBPOBKA

N3MEPEHUWE
va aparea mesajul: 1

Apdratul este gata pentru masurare.



20. Se intoarce lin volanul in partea stinga, pana la aparitia mesajului:

nNooT BJIIEBO
BbIBPAH

Dupa aceasta, este necesar de a intoarce lin volanul in partea dreaptd, pand la aparitia
mesajului:

CYMMAPHbBIV [TIO®T
XX XX

21. Bupa tastarea butonului BBOJI va avea loc repetarea p. 19 cu afisarea numarului
urmator de masurari. Dupa ce se va efectua numarul de masurari, stabilit in p. 18, pe indicator va
aparea mesajul:

CPEOHUW NIODT
XX XX

XI. PRELUCRAREA REZULTATELOR MASURARILOR

22. Dupa efectuarea masurarii se tasteaza butonul BBO/] pentru a efectua un nou ciclu de
masurari sau a transfera in mod automat rezultatele masurarii pe protocolul RS-232. Pe
indicator va aparea mesajul:

YCTAHOBKA
CBA3N

Dupa conectarea aparatului la computer, rezultatele masurarii vor fi transferate In mod
automatizat. La finisarea transferarii va aparea mesajul:

AAHHbIE
NEPEOAHDI

Dupa acestea, aparatul va trece in regim de setare conform p.15.

XII. INTOCMIREA REZULTATELOR MASURARILOR
23. Dupa efectuarea masurarilor, se intocmeste raportul de masurare in conformitate cu
anexa prezentului document.

24. Media jocului sumar al volanului nu trebuie sa depaseasca limitele valorilor indicate
de catre producatorul automobilului in documentatia de exploatare, sau in cazul cind acestea nu
sunt indicate se iau In considerare urmatoarele valori maxim admisibile:

- Autoturisme, precum si autocamioane $i autobuze create pe baza agregatelor acestora - 10%
- Autobuze - 20°;

- Autocamioane — 25°,



Anexa

RAPORT DE MASURARE
Ne din

Conducatorul autovehiculului
Marca, modelul autovehiculului
Numairul de inmatriculare
Conditii de masurare
Temperatura mediului ambiant °C
Umiditatea relativa a aerului %
Presiunea atmosferica kPa
Rezultatele masurarilor

Ne Jocul sumar al volanului, Valori maxim admisibile, ° Rezultatul
masurarii 0

1 Corespunde n.t

g Autoturisme - 10° NU corespunde
Media Autobuse - 20° nt
. \ Camioane - 25°
jocului
sumar
Rezultatele finale
Executantul masurarii Conducatorul autovehiculului

Numele, Prenumele (semnatura) Numele, Prenumele (semnatura)



